IV. Rotationsbeweqgungen & Freischneiden

Tragheitsmomente:

allgemein: |J= ZrnRi2

Zylinder:

‘%yl. = % mR2

Zylinder, Drehung [Jzur Achse,
um Schwerpkt:
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diunne Scheibe, Drehung [Jzur Achse:

Dickwandiges Rohr:
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Dinnwandiges Rohr:

2
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Dunner Stab um Endpunkt:

_ 112
dnpsten = s ml

Dinner Stab um Mittelpkt.:
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Jnitepsep = 12 M

Kugel:

“)(ugel = % mRZ

Satz von Steiner:

J : Tragheitsmoment des Korpers bzgl. seines Schwerpunktes
I, : Abstand Korperschwerpunkt - Drehachse

Rotationsbewegungen:

Rotation Translation
Winkel X Weg: X
¢0=—
R
Winkelgeschwindigkeit: 0= 6= X Geschwindigkeit: V = X
" R
Winkelbeschleunigung: b= X Beschleunigung: a=vVv=2%X
" R
Drehmoment: M=JJ=Fr=L Kraft: F=mXx=p
Drehimpuls L=Jp =nmx Impuls: P = MX
Rotationsenergie: L 12 1 w2 Kinetische Energie: E_ = %mx2
Eot = 27 = PR
Zum Freischneiden: v
s

Gleiten:
Bem: Bei Zylinder, der sowohl rollt, als auch gleitet:
F, entgegen Rollrichtung, wenn o kleiner als v
R in Rollrichtung, wenn o groRer als v
Rollen: R in Rollrichtung ©
. R /—’
Rollbedingung: p, > N R

Gleitreibung K, entgegen der Bewegungsrichtung : k;, = ;1|N |
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V. Schwingungen

Eigenfrequenz: Aus Bewegungsgleichung X + a&x + bx =0 bzw. ¢ + ap+bx =0
folgt: ®® = b (unabh&ngig von a)

Lehr’'sches Dampfungsmal:

V1. Sonstiges

Kosinussatz: I¢ =& + P - 2aboos ¢




